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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem mniejszej szczegbétowe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt wewnetrznej instalacji elektrycznej dotyczacej "Modernizacji sali
gimnastycznej z dostosowaniem do potrzeb dzieci z niepetnosprawnosciami" w Krasniku, obreb
geod. 0006-ZARZECZE I, 682, 695/11, 695/12, 700/3, 683/1, . Specyfikacja techniczna ST
stanowi obowigzujgcg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robét elektrycznych

1.2.Zakres robdt

- wykonanie certyfikowanego przeciwpozarowego wytacznika pradu wraz z zasilaniem
projektowanej instalacji elektrycznej

- montaz rozdzielnicy elektrycznej dla potrzeb sali gimnastycznej i pomieszczen sasiednich

- wykonanie instalacji elektrycznej na sali gimnastycznej oraz w pomieszczeniach sgsiednich

- wykonanie monitoringu oraz systemu alarmowego w sali gimnastycznej i w pomieszczeniach
sgsiednich

- wykonanie instalacji przyzywowej

- wykonanie instalacji oswietleniowej, gniazdowej i zasilen urzadzen w sali rehabilitacyjnej

- wykonanie monitoringu w sali rehabilitacyjnej

- wykonanie ochrony odgromowej sali gimnastycznej

- demontaz istniejacej instalacji elektrycznej

1.3.Nazwy i kody robdét budowlanych

CPV —45000000-7 Roboty budowlane

CPV —45310000-3 Roboty w zakresie inst. elektrycznych
CPV —45311100-1 Oprzewodowanie

CPV —45315100-9 Osprzet instalacyjny

CPV - 45311200-2 Oprawy oswietleniowe

CPV - 45315100-9 Pomiary



1.4.0gdlne wymagania

Roboty montazowe instalacji elektrycznej powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjg

techniczng zatwierdzong przez Inwestora, obowigzujgcymi przepisami BHP i poleceniami

Inspektora Nadzoru. Catos¢ prac wykonac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury

z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac

budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2018 r. poz. 1202, z pdzn. zm.)

2. MATERIALY

2.1 Przy wykonywaniu robdt budowlano - montazowych nalezy stosowaé wyroby i materiaty
o wtasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidtowo zaprojektowanym instalacjom
spetnienie wymagan podstawowych okreslonych ustawa - Prawo Budowlane. Powinny to
by¢ materiaty dopuszczone do obrotu powszechnego w budownictwie. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ materiatdw elektrycznych

2.2 Przewody instalacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 750 V
z zytami miedzianymi przekroju do 10 mm? i ilosci zyt 3+5 . Ponadto nalezy stosowac
wyltgcznie przewody o izolacji bezhalogenowej klasy minimum B2ca-s1b, d1, al

2.3 Oprawy oswietleniowe LED oraz oprawy awaryjne LED - Parametry techniczne opraw oraz
wg. oznaczen z projektu.Przewiduje sie zastosowanie opraw ze zrédtami Swiatfa
energooszczednymi: Zzrédta typu LED. Dla os$wietlenia awaryjnego nalezy stosowac
wydzielone oprawy awaryjne typu LED. z zastosowaniem inwerteréw z indywidualnymi
zroédtami zasilania - baterie akumulatorow z czasem podtrzymania zasilania min. 1h z auto
testem.Oprawy awaryjne i ewakuacyjne powinny posiadac¢ aktualne atesty i aprobaty w tym
CNOPB.

2.4 Puszki instalacyjne z tworzywa

2.5 taczniki instalacyjne 10 A, do mocowania w puszkach pod tynkiem.

2.6 Wentylatory

2.7 Gniazda 230V nalezy stosowac¢ jako podtynkowe z uziemieniem o biatym kolorze (wybor
koloru i ostateczny wybdr nalezy do Inwestora). W pomieszczeniach wilgotnych stosowac

gniazda o IP min.44 z klapka, a w pozostatych w klasie IP-20. W miejscach montazu



wielokrotnego gniazd stosowaé wspdlne puszki i ramki wielokrotne. Wszystkie montowane

gniazda wtyczkowe muszg by¢ zgodne z normami: PN-IEC 884:1996;

2.8 Rozdzielnica projektuje sie jako natynkowa o wymiarach 3x24 i nalezy jg zamontowaé w

pomieszczeniu zaplecza sali. Rozdzielnica ta zostanie zasilona z certyfikowanego
przeciwpozarowego wytacznika pradu przewodem w izolacji B2ca N2XH 5x10 mm?2
utozonym podtynkowo. Z rozdzielnicy tej zostang zasilone projektowane urzadzenia
zwigzane z modernizowang salg gimnastyczng i sgsiednimi pomieszczeniami tj. oprawy
osSwietleniowe LED, gniazd 230V, zestawy gniazdowe, a takze urzadzenia wymagajgce
zasilenia przewodami elektrycznymi (winda, kurtyna powietrzna, centrala wentylacyjna itd.).
Rozdzielnice wykonaé w uktadzie TN-S z oddzielnymi szynami PE i N jako p/t..Przewidzie¢

nalezy odptywy rezerwowe ok. 20%.

2.9 System alarmowy

Ptyta gtéwna

obstuga od 8 do 32 wejs¢

mozliwosé podziatu systemu na 16 stref, 4 partycje

obstuga od 8 do 32 programowalnych wyjs¢

magistrale komunikacyjne do podfgczania manipulatoréw i modutéw rozszerzen

wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania gtosowego

i zdalnego sterowania

obstuga systemu alarmowego przy pomocy manipulatoréw dotykowych, LCD, klawiatur

strefowych, pilotéw i kart zblizeniowych oraz zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu

komérkowego

28 niezaleznych timeréw do automatycznego sterowania
funkcje kontroli dostepu i automatyki domowej

pamiec 439 zdarzen z funkcjg wydruku

obstuga do 64+4+1 uzytkownikow

port RS-232 - gniazdo RJ

mozliwos$¢ aktualizacji oprogramowania za pomocg komputera



wbudowany zasilacz impulsowy o wydajnosci 1,2 A z funkcjami tadowania akumulatora i

diagnostyki

Modut komunikacyjny

Whtasciwosci:

obstuga dwdch kart SIM

mozliwosé sprawdzenia stanu konta pre-paid
synchronizacja czasu z serwera NTP lub sieci komdrkowej
powiadamianie: SMS, CLIP, PUSH,

zdalne sterowanie: SMS, CLIP, aplikacja mobilna
monitoring: dane komdrkowe (TCP/UDP), wiadomosci SMS

mozliwosé wspotpracy z modutem ethernetowym

o Dual Path Reporting, zgodny z EN 50136

o zapasowy tor fgcznosci

. mozliwosé korzystania z ustugi zestawiania potaczen

. obstuga systemu z aplikacji mobilnej

o Android (w wers;ji 4.2.7 lub wyzszej)

o} iOS (w wersji 5.0 lub wyzszej)

. programowanie central za pomoca aplikacji

. sterowanie systemem alarmowym - pofaczenie zdalne

. zdalna aktualizacja oprogramowania modutu przez UpServ
Manipulator

podswietlenie klawiatury i wyswietlacza

diody LED informujgce o stanie systemu

alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzen w systemie

2 wejscia

sygnalizacja utraty facznosci z centralg

wbudowany czytnik kart zblizeniowych 125 kHz



Czujka  wykrywa ruch w chronionym obszarze. Urzgdzenie moze by¢ montowane na
regulowanym uchwycie sufitowo-$ciennym

. posiada certyfikat zgodnosci z wymaganiami EN 50131 Grade 2

. detekcja ruchu przy pomocy dwéch czujnikdow: pasywnego czujnika podczerwieni (PIR) i

czujnika mikrofalowego (MW)

. regulowana czuto$¢ detekcji obu czujnikéw

. cyfrowy algorytm detekcji ruchu

. cyfrowa kompensacja temperatury

. cyfrowy filtr sygnatéw odbieranych przez czujnik mikrofalowy zapewniajgcy odpornosc

na zaktécenia wywotane przez sie¢ energetyczng oraz lampy wytadowcze

. soczewka szerokokatna

. mozliwosé wymiany soczewki na kurtynowga (CT-CL2) lub dalekiego zasiegu (LR-CL2)
. wbudowane rezystory parametryczne (2EOL: 2 x 1,1 kQ)

. wskaznik LED do sygnalizacji

. wybor koloru sygnalizowania alarmu przez wskaznik LED (dostepne 4 kolory)

. zdalne wtgczanie/wytgczanie wskaznika LED

. nadzér ukfadu detekcji ruchu i napiecia zasilania

. ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy

2.10 Monitoring

Kamery IP wewnetrzne koputkowe wandaloodporne z minimalnym wspdtczynnikiem IK8 o
rozdzielczosci 4MPx, szerokokatne 2,8mm, z dedykowanymi metalowymi puszkami
instalacyjnymi. Kamery IP zewnetrzne tubowe o rozdzielczosci 4MPx, szerokokatne 2,8mm z
o$wietlaczem podczerwieni do 40m, z dedykowanymi metalowymi puszkami instalacyjnymi.
Rejestrator hybrydowy 16 kanatowy z obstugg kamer o rozdzielczosci minimum 5MPx z dwoma
dyskami HDD o pojemnosci 10TB zapewniajgcym minimum 30 dni archiwum. Ekran do podgladu
z kamer o przekatnej 42” o rozdzielczosci 4K mocowany do Sciany na uchwycie uchylnym. Ekran
nalezy zainstalowaé w sekretariacie szkoty.

2.11 Montaz osprzetu w hali wykona¢ we wnekach



2.12 Sktadowanie materiatéw powinno odbywa¢ sie zgodnie z zaleceniami producentéw,
w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikdw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowadé wymagania wynikajace ze specjalnych witasciwosci materiatéw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

2.13 Odbiér materiatéw na budowie - materiaty nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze
Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.Ponadto
dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
i zgodnosci z danymi wytworcy

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$é wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez

przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez Wykonawce- powinien uzyskaé akceptacje Inspektora nadzoru /

Inwestora. Liczba i wydajno$é sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robdét zgodnie z

zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru /

Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Przewiduje sie uzycie sprzetu typu

. wozek widtowy
. sprzet reczny (wiertarki, mtoty udarowe)
. mierniki pomiarowe ( do pomiaru petli zwarcia, uziemienia, rezystancji izolacji, natezenia

oswietlenia)

. rusztowania

. drabiny

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie

wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.



Liczba $rodkdédw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej ST i wskazaniach Inspektora / Inwestora, w terminie
przewidzianym umowa

Wykonawca przystepujgcy do wykonania oswietlenia winien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych srodkdéw transportu tj. samochodu skrzyniowego i samochodu

dostawczego

5 WYKONANIE ROBOT

- trasowanie - trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych ;

- przed wykonaniem instalacji dla wentylatoréw, opraw i gniazd nalezy doktadnie wyznaczy¢
miejsca ich montazu ;

- montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw — konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane
do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢
zamocowane do podfoza w sposéb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne ;

- przejscia przez Sciany i stropy — wszystkie przejscia przez sciany, stropy itp. muszg byc
chronione przed uszkodzeniami,

- utozenie przewododw dla opraw oswietleniowych, gniazd, wentylatoréw oraz montaz puszek

- montaz urzadzen t i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podtoza w sposéb trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

- po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary.

6 KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Sprawdzenie i odbidr robét powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.

6.2 Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robdt oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegaé¢ zgodnosé¢ wykonania robdét z dokumentacjg projektowa oraz wykonanie pomiardw.
Wszystkie badania i pomiary powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymogami norm.

6.3 Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentacji

projektowej umozliwiajgcej przygotowanie dokumentacji powykonawczej.



6.4 Przy przekazaniu instalacji wykonawca jest obowigzany dostarczy¢ dokumentacjg
powykonawczg w tym:

- zaktualizowany projekt w tym rysunki

- atesty i aprobaty techniczne zastosowanych urzadzen i materiatéw

- protokéty z préb pomontazowych

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacje projektowga i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy.

7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiarowymi s3:

— 1 m (metr) utozenia przewodu

— 1 m (metr) utozenia bednarki w rowie

— 1 szt. (sztuka) oprawy oswietleniowej

— 1 szt. (sztuka) gniazda 230V

— 1 szt. (sztuka) rozdzielnicy

8 PODSTAWA PLATNOSCI

Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej. Kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowaé: - robocizne bezposrednig wraz z
towarzyszgcymi kosztami, - warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,
magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy, — wartos¢ pracy sprzetu
wraz z towarzyszacymi kosztami, — koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, — podatki
obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9 PRZEPISY ZWIAZANE

. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U.2023.p0z.2029) wraz z

pdzniejszymi zmianami



. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. nr 47 poz. 401) w
sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlanych z pdzniejszymi
zmianami

. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. 1999 Nr 80 poz. 912) z
pdzniejszymi zmianami

o Norma wieloarkuszowa PN - HD 60364 ,lInstalacje elektryczne w obiektach
budowlanych”

. Norma PN-EN 12464-1 Oswietlenie miejsc pracy

. Norma PN-HD 60364-7-701 (instalacje w tazienkach)



